PROGRAMLANABILIR ABSOLUTE ROTARY ENKODER SAS 37
“Tek Turlu Absolute Enkoder, Manyetik Olgiim”

SAS S 37 (SAFTLI) SAS B 37 (Y. HOLLOW SAFTLI)

SAS K 37 (KOLLU)

GENEL OZELLIKLER

SAS serisi enkoderler absolute olarak calisirlar. Yani inkremental sistemlerin aksine enerji kesilmelerinde pozisyonlarini
kaybetmezler ve kaldiklari yerden 6l¢iim yapmaya devam ederler.

Farkh ¢ikis sinyalleri, saft tipleri ve kullanici istegine bagli olarak ayarlanabilen 6l¢iim araligiyla SAS serisi tek turlu absolute
rotary enkoderler kullanimda oldukga esnek ¢oziimler sunar. Entegre bir referansa sahip olan SAS tek turlu absolute rotary
enkoder, ylksek kalitede geri bildirim sunar.

e Manyetik prensiple absolute (mutlak) 6lgim

® 37 mm gbvde ¢apl

e Safth, yari hollow safth veya kollu model
secenekleri

e 14 bit acgisal ¢ozunurlak
® Analog veya CANopen cikis secenegi
® Redundant gikis
® Analog cikis sinyal formlarinin segilen 3 noktaya
gére belirlenebilmesi (/: (m) - é.6.0 ! l-..>
CANcpen
e Yiiksek hassasiyet G lﬁ' W P é ¢
YUKSEK MANYETIK ANALOG CANopen P67 UZUN CALISMA
® |P67 Koruma sinifi DOGRULUK BLCM CIKIS CIKIS KORUMA SMRO

UYGULAMA ALANLARI

Bir uygulamada hiz ve pozisyon dogrulugu; hata toleransi ve sistem basitliginden daha 6nemli ise absolute enkoderler
kullanilmalidir. Absolute enkoderler, uygulamalarda hassas ¢alisma saglarlar.

Parca imalatinda kullanilan CNC makinelerinde ¢ok eksenli oryantasyonu belirleme

Hastanelerde kullanilan makas yataklarinin yiksekligini otomatik olarak belirleme

Ving veya hava asansori gibi bliylk araglar i¢in ¢oklu stabilizatorlerin dogru sekilde yerlestirilmesi
Otomatik kapilari veya yuvalari sinirlayici anahtar olmadan hareket ettirmek

Bir elektrik kesintisinden sonra bile robotik harekete devam etmek
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MEKANIK OZELLIKLER

Maksimum Hiz 3000 rpm
Govde Gapi 37 mm
Saft: 6 mm, 8 mm
Mil Capi Yari Hollow Saft: 6 mm, 8 mm veya 10 mm
Kollu: 8 mm
Agirhk =150 gr
Koruma Sinifi IP 67
Calisma sicakligi -20 ... +70 °C
Bagil nem %10 ile %90
Saft: Paslanmaz Celik

Malzeme —
Govde: Aliminyum

MEKANIK OCULER

SAS- K (KOLLU)




ANALOG VERSIYON

Elektriksel Ozellikler

Calisma Prensibi Hall Effect
Besleme Gerilimi 15 ... 26 VDC
Akim Tiiketimi 40 mA
Ters Polarite Korumasi Var
Olgiim Araligi 0° ... 360°
Dogruluk +0,1°
Tekrarlanabilirlik 0,1°
Agisal Coziiniirliik 14 Bit
Cevaplama Frekansi 333 Hz
4-20 mA, 0-10V, 0.5-4.5V, 0-5V
20-4 mA, 10-0V, 4.5-0.5V, 5-0V
Elektriksel Baglanti 8 x 0,14 mm? ekranli kablo veya M12 soket

Akim cikisli model igin; min 250 Q
Voltaj cikisli model igin; min 1 KQ

Elektriksel Arayiiz

Cikig yukii

ELEKTRIKSEL BAGLANTI
Sinyal ‘ Kablo ‘ M12 / 8 Pin Erkek Soket

U+ (+15...426 VDC) Kirmizi Pin 1

Cikis 1: 0.5-4.5 / 0-10VDC / 0-5VDC / 4-20mA Gri Pin 2

GND (0V) Siyah Pin 3

Cikisg 2: 0.5-4.5 / 0-10VDC / 0-5VDC / 4-20mA Beyaz Pin 4

Yon Degistirme Pembe Pin 5

Sifirlama Yesil Pin 6

Programlama uglari (bu uglar birbirine . .

dokunmamali ve higbir yere baglanmamali) sari, Mavi P07 e8]
- - Pin 8 (Bos)

SIFIRLAMA: Sifirlama fonksiyonu ile istedigimiz yeri 0 olarak belirleyebilirsiniz. Sifirlama ucu ile GND yaklasik 5 sn boyunca kisa
devre edilip birakilir. Béylece sensér bulundugu konumu sifir olarak kabul eder.

YON DEGISTIRME: Yon degistirme fonksiyonu ile aci artis yéniini degistirebilirsiniz. Yon degistirme ucu ile GND yaklasik 5 sn
boyunca kisa devre edilip birakilir. Boylece sensor agi artis yonindi tersine gevirir (CW ise CCW olur. CCW ise CW olur).

CIKIS SINYAL FORMUNUN BELIRLENMESI

Analog ¢ikis sinyal formlari istege gére low point, middle point, high point olarak 3 noktaya gore belirlenebilir. istenilen
sinyal formu siparis asamasinda belirtilmelidir. Cikis sinyal formlari ile ilgili drnekler asagida gosterilmektedir.

Not: Asagida gosterilen diyagramlar 6rnek amaglhidir. “Scale” degeri 0° - 360° ve “Output” degeri %0 - %100 arasinda
olacak sekilde istenilen degerde segilebilir.
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Analog Output 1

Analog Output 1 %
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Point Scale Output
Low Point 0° %0
Middle Point 180° %50
High Point 360° %100

Point Scale Output
Low Point 0° %20
Middle Point 180° %60
High Point 360° %100

Analog Output 1

Point Scale Output
Low Point 0° %100
Middle Point 180° %50
High Point 360° %0

Point Scale Output
Low Point 0° %100
Middle Point 180° %60
High Point 360° %10

Analog Output 1

Analog Output 1 %

Point Scale Output
Low Point 0° %0
Middle Point 180° %100
High Point 360° %0

Point Scale Output
Low Point 0° %100
Middle Point 180° %0
High Point 360° %100
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Analog Output 1

Analog Output 1 %
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Point Scale Output
Low Point 0° %0
Middle Point 180° %50
High Point 360° %100

Point Scale Output
Low Point 0° %20
Middle Point 180° %60
High Point 360° %100

Analog Output 1

Point Scale Output
Low Point 0° %100
Middle Point 180° %50
High Point 360° %0

Point Scale Output
Low Point 0° %100
Middle Point 180° %60
High Point 360° %10

Analog Output 1

Analog Output 1 %

Point Scale Output
Low Point 0° %0
Middle Point 180° %100
High Point 360° %0

Point Scale Output
Low Point 0° %100
Middle Point 180° %0
High Point 360° %100
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ANALOG VERSIYONLAR iCIN SIPAF

Model

SAS

Govde Capi
037 :37mm
X - XXX =
Saft Tipi
S :Safth

B : Yari hollow saftli
K : Kollu

2. Gikis Sinyali V)
V  :0-10VDC
V1l :0-5VvDC
A :4-20mA
V3 :0.5-4.5VDC
NV :10-0VDC
NV1 :5-0VDC S :Start
NA :20-4mA M : Middle
NV3 :4.5-0.5VDC E :End
XX = XXX = XXX = X =
1. Gikis Sinyali V) Agi Degeri
vV  :0-10VDC 0° - 360° arasinda
V1l :0-5VDC istenilen deger
A :4-20mA segilebilir.
V3 :0.5-4.5VDC
NV :10-0VDC
NV1 :5-0VDC
NA :20-4mA

NV3 :4.5-0.5VDC

Referans Noktasi (¢
Elektriksel Baglant: 3

1.5M : 1.5m kablo(std)
$14: M12 8 Pin soket

XXX = XXX -

Agi Artis YOnii

CW :Saatydniinde
CCW : Saat yonu
tersinde

Soket Yoni

Y :Yandan
Soketli

XX = X
Saft veya Saft
Delik Gapi ¥

6:6mm
8:8mm
10: 10 mm

(1) Cikis sinyallerinin yonii istege bagl olarak degistirilebilir. Kodlamada, normal sinyalin basina ‘N’ getirildiginde tersini ifade eder.
Ornegin; V: 0-10 VDC ise NV : 10-0 VDC dir.
(2) Referans noktasi; analog gikislarin skalasi igin kullanilan baslangig(start), orta(middle) veya bitis(end) noktalarindan birinin referans olarak
secilmesini ifade eder.
(3) Opsiyonel olarak farkli kablo boylari talep edilebilir.
(4) SAS-S (safth) modelinde saft capi 6 mm veya 8 mm,
SAS-B (yari hollow saftli)) modelinde saft gapi 6 mm, 8 mm veya 10 mm,
SAS-K (kollu) modelinde saft capi sadece 8 mm olarak tretilmektedir.



CANOPEN VERSIYON

Calisma Prensibi
Besleme Gerilimi
Akim Tiiketimi

Ters Polarite Korumasi
Olgiim Araligi
Dogruluk
Tekrarlanabilirlik
Agisal Coziiniirliik
Cevaplama Frekansi
Elektriksel Arayiiz
Elektriksel Baglant

Haberlesme Profili
Cihaz Tipi

Kimlik (Node ID)
Baud Rate

PDO Veri Hizi (Data Rate)
Hata Kontrol

PDO

PDO Modlari

SDO

Pozisyon Bilgisi
Sonlandirma Direnci

Elektriksel Ozellikler

Hall Effect
15...26 VDC
40 mA

Var
0°...360°
10,1°

0,1°

14 Bit

333 Hz
CANopen
M12 5 pin erkek soket veya 6x0,34 mm? burgulu ekranli kablo

CANopen Ozellikler

CiA 301

CANopen, CiA DS406

1ile 127 arasi LSS ya da SDO ile ayarlanabilir.
10 kBit/s, 20 kBit/s, 50 kBit/s, 100 kBit/s, 125 kBit/s, 250 kBit/s, 500 kBit/s, 800 kBit/s, 1 Mbit/s
100 ms

Heartbeat, Emergency Message

3 Tx PDO

Event/Time triggered, Synch/Asynch

1 server

Nesne S6zIigl (Object Dictionary) 0x6020
Opsiyonel

ELEKTRIKSEL BAGLANTI

Sinyal Kablo M12 / 5 Pin Erkek Soket
CAN SHIELD Orgii Pin 1
V+ (12...26 VDC) Kirmizi Pin 2
GND (0V) Siyah Pin 3
CANH Sari Pin 4
CAN L Yesil Pin 5

CANOPEN VERSIYONLAR ICiN SiPAR

Agi Artis YOnii

CW : Saat yoniinde

Govde Capi Besleme Voltaji Soket Yonii
CCW : Saat yonu
Model 037 :37mm PP: 15..26VDC tersinde Y : Yandan
SAS = X - XXX - XX - XX - X - XXX = XXX = X - XX
saft Tipi Coziiniirliik Cikas Sinyali Elektriksel Baglant ) | Saftveya
. Delik Cap1 2
S :Safth Max 14 bit C :CANopen 3M : 3m kablo (std)
B : Yari hollow safth $13: M12 5 Pin soket 6:6mm
K :Kollu 8:8mm
10: 10 mm

(1) Opsiyonel olarak farkli kablo boylari talep edilebilir.

(2) SAS-S (saftli) modelinde saft capi 6 mm veya 8 mm,
SAS-B (yari hollow saftli)) modelinde saft ¢gapi 6 mm, 8 mm veya 10 mm,
SAS-K (kollu) modelinde saft capi sadece 8 mm olarak Uretilmektedir.
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