= . - INKREMENTAL ROTARY ENKODER ARS S50
EAIOSE)GROUP “Manyetik Ol¢iim” SSI CIKISLI

GENEL OZELLIKLER

Manyetik prensiple inkremental 6lgiim
50 mm govde ¢api

6 mm, 8 mm veya 10 mm saft segenekleri
12 bit agisal ¢ézlindrliik

3000 RPM galisma hizi

SSl arayulzi

Yiksek hassasiyet

IP54 Koruma sinifi

ARS S 50 serisi rotary enkoderler manyetik prensiple 6l¢im yaparlar ve inkremental olarak galisirlar. SSI arayiize sahiplerdir.
360 ° icin 4096 farkli konumdaki yiiksek 12 bit ¢coziintrliginden dolayi yliksek hassasiyet sunar.
Opsiyonel olarak farkl saft tipleri, kablo boyu ya da soket modeli talep edilebilir.

UYGULAMA ALANLARI
®  Ruzgar Uygulamalari / Enerji Santralleri X  Offshore Uygulamalar
®  Denizcilik veya Hizmet Araglari Uygulamalari X  Ticari Glines Tesisleri
Pres veya Ahsap ve Tas isleme Makineleri X  Dolum Tesisleri
®  insaat Makineleri K Yiyecek ve icecek Uygulamalari
Vingler X  Petrol ve Gaz - Boru Tasima ve Vingler
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TEKNIK OZELLIKLER
Olgiim araligi 0°...360° Voltaj agimi korumasi 26 V (sabit)
Maks. Mekanik Calisma Hizi 3000 RPM I e
B Yiiksiiz akim tiiketimi <60mA (24V DC)
Olgme tipi Manyetik
S - SS| 13 bit Baslanglg(mm::rz'::rg‘)l < 250 ms (agildiktan sonra)
lapShyalipieel el (12 bit data + 1 stop bit)
ikig yikii 120 ohm
Encoding Gray Glasy
. Fiziksel Arayiiz RS-422
Veri Giincelleme Orani 500 Hz (2 ms)
MSB First - [12 Bit Position] + L5, G AU | Al
Frame Format .
[1 Stop Bit] - LSB Monoflop time (tm) 20 us
o=l (@12 ik, 207 @ bt Gl Calisma Sicakhigi -40...+85 °C
@600 kHz, 300m @200 kHz, 750m
5, @80kHz Depolama Sicakligi -40...+85 °C
S Y RS-422 standardina uygun
bukumli kablolarin kullaniimasi IP Koruma Sinifi  I1P54
tavsiye edilir.
Agirhk ~180 gr
Coziiniirliik 12 bit
“ Govde: Aliminyum
Dogruluk <+ %0.25

Besleme Voltaji

Malzeme

5-24VDC Saft: Paslanmaz Celik



ELEKTRIKSEL BAGLANTI

\\
M16-8 PiN ERKEK SOKET M16-8 PiN DiSi SOKET

SINYAL KABLO RENGI PiN NO PiN NO
+V Kirmizi 1 1
GND Siyah 2 2
Data + Sari 3 3
Data - Yesil 4 4
Clock + Beyaz 5 5
Clock - Kahve 6 6

SSI TIMING DIYAGRAM

Clock Sequence

v

Clock n+1

JUHWM < JUU

12 Bit Position Data

' Min: 21 us , Max : @
Data MSB LSB

Encoder \Blt 11 laut 10 | Bit9 | Bit8 Pa Bit1 | BitO 5"09) 22 ( N

L_ tm

T = Clock Signal Period MSB = Most Significant Bit Tm =20+ 1
tp = Pause time LSB = Least Significant Bit M= LSS
tm = Monoflop Time

MEKANIK OLCULER (mm)

Clamping Flangli, M16 Soketli




