IP67 INKREMENTAL ROTARY ENKODER

“Manyetik Temassiz Ol¢iim, 50 mm Gévde Capr”

ARP B 50

GENEL OZELLIKLER

Manyetik prensiple temassiz 6lgim

inkremental sinyal cikisi

50 mm govde capi

14 mm saft ¢api

1 pulse ile 1024 pulse arasi ¢ozlinlrlik secenekleri

20.000 RPM ¢alisma hizi

Agir cevre kosullari ve titresime karsi dayanikli, IP67 koruma sinifi
Yiiksek hassasiyet

Saglam yapi, uzun ¢alisma omrii

ARP B 50 serisi rotary enkoderler manyetik prensiple 8l¢lim yaparlar ve temassiz olarak galisirlar. inkremental dijital pulse ¢ikisi
verirler. 1 pulse ile 1024 pulse arasinda farkli ¢oziinlirlik degerlerine sahiptirler. Yiksek IP67 koruma siniflari ile zorlu gevre
kosullarinda galigabilirler.

UYGULAMA ALANLARI

Otomatik, kayar kapi sistemleri
Denizcilik veya Hizmet Araglari Uygulamalari
Pres veya Ahsap ve Tas isleme Makineleri

ingaat Makineleri
Vingler

TEKNiK OZELLIKLER

Mekanik Calisma Hizi 20.000 RPM maks.

Olgme Tipi

Coziniirliik

Elektriksel Arayiiz

Cikis Sinyalleri
Akim Tiketimi
Calisma Sicakligi

Depolama Sicakligi

Elektriksel Baglant

Saft Capi
Koruma Sinifi
Agirhik

Malzeme

e Offshore Uygulamalari

e Servo motorlar

e Paketleme ve Uretim hatlari

e Otomasyon ve robotlar

e Rizgar Uygulamalari / Enerji Santralleri
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Manyetik, temassiz

1 ile 1024 pulse arasinda butln ¢ozindrliik degerleri

PP T HTL HPL ocL ocp
Besleme 10..30VDC  5VDC  10.30VDC 5.30vbc beslemesinyali cikis
sinyalinden distik olmamalhdir
NPN O PNP O
Cikis 10..30VDCPP 5VDCTTL 5VDCTTL 5..30 VDC PP pen pen
Collector Collector

A /A B, /B, Z, /Z
50 mA nominal
-25...+85 °C
-40...+85 °C

5 x 0,14mm? ekranl kablo (kablo dis gapi: 5 +0,2 mm) (Cikis sinyali: 2 veya 3 olarak secildiginde)
8 x 0,24mm? ekranl kablo (kablo dis ¢api: 6,5 +0,2 mm) (Cikis sinyali: 4 veya 6 olarak segildiginde)

14 mm

IP67

~180 gr

Govde: Aliminyum

Montaj pargasi: Demir
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ELEKTRIKSEL BAGLANTI
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Yukaridaki tabloda sensorin gikis sinyallerinin kablo renkleri verilmistir. Eger kontrol devresi uygunsa Line Driver sensorlerde
cikis sinyallerinin degilleri de (/A, /B, /Z) sisteme dahil edilmelidir. Kontrol devresi buna musait degilse /A, /B, /Z sinyallerinin
kablolari ayri izole edilmis sekilde sabitlenmelidir. Bu uglarda da elektrik oldugu unutulmamahdir.

MEKANIK OLCULER (mm)

ONEMLI (!) : Enkoder ile birlikte gonderilen miknatisin motor milinin tam merkezine monte edilmesi gerekmektedir. Enkoder
de motora tam merkezde montaj edilmelidir. Eger enkoder ve miknatis eksantrik baglanirsa, sinyal bozuk olur.

Besleme ve Cikis

PP :10..30 VDC Besleme

: 10...30VDC Gikis
TTL : 5 VDC Besleme

: 5 VDC TTL RS422 Line Driver Cikis
HTL : 10...30 VDC Besleme

: 5 VDC TTL RS422 Line Driver Cikis
HPL : 5...30 VDC Besleme

Govde Capi :5..30 VDC Push-Pull Cikis ) saft Capi
del OCL : NPN Open Collector 2M :2m kablo
Mode 050 : 50 mm OCP : PNP Open Collector *Digerleri igin sorunuz 14 : 14 mm

Saft Tipi Coziiniirliik Cikis Sinyalleri | Kablo Yénii
B : Yari Hollow Saftli 1ile 1024 pulse arasinda 2 (A,B) Y : Yandan

Elektriksel Baglanti

butln ¢ozlnrltkler 3(A,B,2)
mevcuttur. 4 (A,/A,B,/B)
6 (A,/AB,/B,Z,/2)
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